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Anleitung zum Einlesen einer Punktewolke im ASCII-Format nach CATIA 3DX

Es gibt mehrere Mdglichkeiten eine textbasierte Punktewolke nach 3DExperience zu importieren.
Ohne eine Makro- oder eine EKL-Programmierung kann das Uber die App ‘3 Digitized Shape

Preparation erfolgen. Diese App ‘3 DSP ist in der Rolle @ Engineering Expert for Education enthalten.

Als Input wird eine ,Tapstopp-getrennte” Textdatei bendtigt, die folgendes Format in jeder Zeile
aufweist:

X 106,996 Y 0,934 0,000
106,984 Y 1,867 0,000
106,963 Y 2,801 0,000
106,935 Y 3,734 0,000
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Sollte ein anderes Format vorliegen, so muss zunachst eine entsprechende Aufbereitung der Daten
erfolgen.

In CATIA koénnen die Punkte nur als kartesische Koordinaten in der Form XYZ importiert werden.
Polarkoordinaten missen zuvor umgerechnet werden. Sollten nur XY-Koordinaten vorliegen, muss die
Z-Koordinate (0,000) jeweils erganzt werden.

Die Umrechnung von Polarkoordinaten in kartesische Koordinaten erfolgt (ber folgende Formeln:

Allgemein gilt: fur Winkel in BogenmaB: x=r*cos(Winkel) und y=r*sin(Winkel)

fur Winkel in Grad: x=r*cos(BogenmaB(Winkel)) und y=r*sin(Bogenmal(Winkel))
Excel-Format: fiir Winkel in Grad: x=r*cos(Winkel*PI()/180) und y=r*sin(Winkel*PI()/180)
alternativ fiir Winkel in Grad: x=r*cos(Bogenmass(Winkel)) und y=r*sin(Bogenmass(Winkel))

Die berechneten Werte werden spaltenweise kopiert [Bund in ein separates Excel-Sheet mit der
Einfligeoption [ (Werte) ibernommen.

Die Ubernommenen Werte mussen in das | LellatinTat e ? x
Zahlenformat mit 3 Nachkommastellen Zahlen  Ausrichtung  Schrift  Rahmen  Ausflllen  Schutz
gewandelt werden. Dazu ist jede Kategorie:
Koordinaten-Spalte mit L= Zellen formatieren... Standard Beispiel
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Achtung, es sind keine weiteren Texte in der Uhrzeit (7 1000er-Trennzeichen verwenden (J
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Import-Datei erlaubt (Format s.0.). ala T il
=" cos(Winkel*P1()/180) e g A Zellen formatieren... -

A B C D | A i c D E 3 -.r-f"‘"'a Eategorie - -
1 Winkel Radius x=r*cos(Wi Br‘sm(kael) 1 X NPT ,10;%1 < 19 _Stan“m besp
2 0 1 — X b5, 49552 Y 0,9337393 z o 2 X 1
: : " —
3 05 107 106,995 0,833739298 | 3 X 1 703 ¥ 1,86740749 z o 3 X 106,984 rung 0,000
4 1 107 106,983 1867407489 | 4 X 1&34 Y 2,30093347 z o 4 X 106,963 Buchhaltung 5 uE] =
s 1,50 107 106,9633338 2800933469 | 5 X 106,934815 1 3,72424615 z 0 5 X 106,935 Datum Dezimalstellen: 3
6 2 107 106,9348185  3,734246147 | ¢ X 106,89816 v 4,66727445 z 0 6 X 106,398 ¥ 4,667 z 0,000
; 2’5[3) :g; 1%’:gg;gg; g’gg;::;;?g 7 X 106,85336 Y 5,59994732 z 0 T X 106,853 Y 5,600 z 0,000
y ; 8 X 106800423 Y 653219973 Z o |e x 106800 Y 552 2 0,000

190 3’53 :g; 1%?22;2;: 765225132;? 9 X 106,733353 ¥ 7,46394269 7 o |9 X 106739 Y 7484 2 0,000
1 450 ’ ! 10 X 106,670155 Y 8,39512324 z 0 10 X 106,670 Y 8,395 z 0,000
12 s e y:r*sin(Winke|*P|0/180) 1 X 106,592833 Y 9,32566447 z 0 i X 106,593 ¥ 9,326 z 0,000
13 < ‘ 12 12
14 . A 13

Speichern der aufbereiteten Excel-Datei im Format: 1€xt (Tabstopp-getrennt) (“txt)
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Umbenennung des Suffix .txt nach .asc, damit der Import via Drag and Drop den korrekten

Konverter startet.

In den folgenden Arbeitsschritten ist der M 3DX-Rich-Client zu starten, ein % 3DPart zu

erstellt und die App |3 Digitized Shape Preparation auszuwahlen. In der App ’3 DSP kénnen die
Daten zu einer Punktwolke (Mesh) importiert und die Feature-Punkte extrahiert bzw. erzeugt werden.
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Datenkontrolle am Beispiel _:

Winkel Radius x=r*cos{Winkel} y=r*sin(VVinkel)
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